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Lisez ce manuel avant de mettre
['appareil en service. Conservez ce
manuel dans un endroit accessible a
tout moment a tous les utilisateurs.
Aidez-nous a améliorer ce manuel
en nous faisant part de vos sugges-
tions.

Téléphone : 03-87-37-53-00
Télécopieur : 03-87-74-20-92

Tous les réglages et toutes les inter-
ventions éventuellement nécessai-
res a l'intérieur de I'appareil sont dé-
crits dans cette notice de mise en
service. Toutefois. si vous rencon-
trez des difficultés lors de la mise en
service de lappareil, n'effectuez
aucune manipulation non autorisée
sur I'appareil. Vous pourriez com-
promettre votre droit & la garantie !
En cas de doute. veuillez prendre
contact avec nos services.

Pour le retour de tiroirs d'appareils,
de modules ou de composants. il
faut respecter les dispositions de la
norme DIN EN 100 015 . Protection
des composants contre les déchar-
ges électrostatiques”. N'utilisez que
des emballages "antistatiques” pour
Je transport.

Nous dégageons toute responsabili-
té pour les dégats provoqués par
des décharges électrostatiques.
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1 Introduction

1.1 Description

Les régulateurs compacts et embrochables
type 703030, type 703031 et type 703032
gérés par microprocesseur, aux dimensions
de cadre frontal 96 mm x 96 mm,
48mm x 96mm ou 96 mm x 48 mm et avec
partie embrochable sont particulierement
bien adaptés pour les appareils de refroidis-
sement, les équipements de laboratoire, les
machines de transformation des matiéres
plastiques, la construction d’appareillage,
etc... Les régulateurs sont équipés de deux
indicateurs a 4 digits et 7 segments pour
I'affichage de la valeur réelle (en rouge) et de
la consigne {(en vert). En cours de program-
mation, les indicateurs servent & commenter
les valeurs programmées. Les regulateurs
peuvent étre programmés comme régula-
teurs a 2 ou 3 plages, a 3 plages pas a pas
ou comme régulateurs proportionnels avec
les asservissements habituels. Par ailleurs,
ils disposent de deux alarmes pouvant étre
affectés aux signaux d’entrée. 8 fonctions
différentes peuvent étre choisies pour les
alarmes. Ces régulateurs sont équipés d’une
fonction de rampe avec gradients réglabies
et d’une auto-optimisation en exécution
standard. Linterface (RS422/RS485) per-
mettant I'intégration dans un réseau de don-
nées est livrable en option. Tous les raccor-
dements s'effectuent par cosses plates
4,8mm x 0,8mm suivant DIN 46244/A.




1 Introduction

1.2 Schéma de principe

2 entrées analogiques

i Entrée 1: |

Entrée valeur réelle pour
, Pt100,
" Thermocouples ou

signaux normalisés

| Entrée 2 -
- Surveillance du courant

de chauffage pour

. 0a50mAAC

| - Réinjection du taux de
de modulation par
potentiométre

i - Consigne externe par
signaux normalisés ‘

2 entrées binaires

par contacts libres de
potentiel.

Fonctions :

- Verrouillage du clavier/
des niveaux

- Stop rampe

- Commutation de la
consigne

- Commutation du jeu de
parametres ‘

Alimentation

93 a 263V AC,
48 263 Hz

20453 V AC/DC,
48 263 Hz

Régulateur

5 sorties

=

Sorties 142 :
- Relais

=

Sortie 3 :
- Relais
- Sortie proportionnelle

Sorties 4+5:
- logique 5V
- logique 12V

g

[j Option

Interfaces sérielles

RS422/RS485
Protocole MOD-/J-Bus




1 Introduction

1.3 Conventions typographiques

1.3.1 Avertissement

1.3.2 Remarques

ﬁ Prudence

Attention

Attention

(&~ Remarque

E> Renvoi

abc

Annotation

“ Instruction

Dans ce manuel, les remarques Prudence et
Attention sont employées dans les circons-
tances suivantes :

est employé lorsque la non-observation ou
I'observation insuffisante des instructions ris-
que de provoquer des dommages corpo-
rels!

est employé lorsque la non-observation ou
I'observation insuffisante des instructions ris-
que de porter atteinte aux appareils et
aux données !

Ce symbole est utilisé lorsqu'il faut observer
certaines mesures pour protéger des compo-
sants contre les décharges électrostatiques.

est utilise pour attirer 'attention sur un point
particulier.

Ce symbole renvoie a des informations com-
plémentaires dans d’autres notices, chapitres
Oou paragraphes.

Une annotation est une remarque qui se rap-
porte a un endroit précis du texte. Une anno-
tation se compose de deux parties :

- le repérage dans le texte
- la remarque en bas de page.

Le repérage dans le texte est effectué a I'aide
de nombres qui se suivent, mis en exposant.
Le texte de la note (corps 2 points plus petit
que le corps du texte) se trouve en bas de la
page et commence par un nombre et par un
point.

Ce symbole indigue qu'une action a effectuer
est décrite.

Chaque étape d’un travail est caractérisée
par cette étoile, exemple :

"Appuyer sur la touche m




1 Introduction

1.3.3 Types de représentation

Ze Touches Les touches sont représentées dans les tex-
tes et les schémas dans un carré noir. Sil
s'agit d'une touche multi-fonctions, le texte
correspond a la fonction utilisée.

+u Combinaison des Les touches suivies du symbole + signifient
touches qu'il faut d'abord appuyer sur la touche

en la maintenant enfoncée puis actionner la
touche suivante.

(1) Position Des explications sont données aux schémas
et aux termes.




2 Identification de I'appareil

| a plague signalétique est collée sur le boi-
tier. |.a designation comprend tous les régla-
ges usine tels que la fonction du réguiateur.

les entrees et les options.

| es options sont séparées par une virgule et

enumerees sous @.

[ "alimentation doit correspondre a la tension

indicuee sur la plaque signaletique.

La fourniture comprend :
le régulateur
2 pattes de fixation

le joint

la notice de mise en service B 70.3030.5

© Fonction du régulateur

Regulateur a 2 plages avec fonction
O (ouverture)
(Relais en pos. repos quand x -~ w)

Regulateur a 2 plages avec fonction

5 (fermeture)

i (Relais en pos. repos quand x - w)

" Regulateur a 3 plages (chauffer/
refroidin discontinu/discontinu
Proportionnel/discontinu
Discontinu/proportionnel

Reqgulateut a 3 plages pas a pas

Regulateur proportionnel
Caracteristique decroissante

Caracteristigue croissante

Codei

10

Désignations

o 8 6 0 ©6 06 o0

703030/ .. - ... -
703031/ .. - .-
703032/ .. - .-

® Entrée 1

Pt 100

Fe-CuNi "J"
Gu-CuNi "U"
Fe-CuNi "L"
NiCr-Ni "K"
Pt10Rh-Pt "S"
Pt13Rh-Pt "R"
Pt30Rh-Pt6Rh "B"
NIiCrSi-NiSi "N"
Sighaux linéaires
0..20 mA

4..20 mA
0.10V

2..10V

Code
001
040
041
042
043
044
045
046
048

052
053
063
070




© Entrée 2 ‘
—_ J— S 1
Sans fonction I 000 ‘
Affichage du courant de chauffage
0as50mAAC 090
Réinjection du taux de modulation !
par potentiomeétre ‘ 101
Consigne externe ‘71 -
0a20mA fo1
4320mA P2
0aiov | ..7
2410V .8 ‘
N
O Fonctions des entrées binaies 7 B o o
Entrée binaire 1 Entrée binaire 2 Code
Sans fonction Sans fonction 00
Verrouillage du clavier Commutation du jeu de paramétres 01
Verrouillage des niveaux Commutation du jeu de paramétres 02
Stop rampe Commutation du jeu de parameétres 03
Commutation de la consigne Commutation du jeu de paramétres 04
Verrouillage du clavier Commutation de la consigne 05
Verrouirlrlége des n;vﬂeaux - Commutation de la consigne 06
Stop rampe Commutation de la consigne o7
Verrouillage du clavier Stop rampe 08
Verrouillage des niveaux Stop rampe ‘ 09
© Sortie 3 Code @ Options (combin. possible) Code
non équipée 000 Sans option 000
Relais 101 Interface RS422/RS485 054
| Sortie proportionnelle Sorties binaires 4+5 015
0a20mA 001 avec signal de sortie 0/12 V
4a20mA 005 i —
0atov 065 | AgrémentUL e
12a10v B - Eﬁ) Commande up + down i 050
® Alimentation Code Accessoire
48 a 63 Hz, 93 a4 263 V AC ; 01 Transformateur d’intensité (facteur 1:1000)
48 4 63 Hz, 20 a 53 VAC/DC i 99 ‘ Dimensions : (?8 mm x 20 mm x 38 mm
- I | Passage du cable : & 13 mm
Numéro d’article : 70/00055040

2 Identification de I'appareil

10



3 Montage

3.1 Montage et tenue climatique

Le lieu de montage doit autant que possible étre
exempt de vibrations. Il faut éviter les champs
électromagnétiques provoqueés par ex. par des
moteurs, des transformateurs, etc... La tempé-
rature ambiante sur le lieu de montage doit se
situer entre 0 et 50°C pour une humidité relative
<75 %.

3.2 Encombrements

3.2.1 Type 703030

33.2

L]
—

00 00O

96

OOO0O0

33.2

86.4

[1 1] |

000000 |

00 00 00 00 00

105.8

15.5

90.3

79.3

091.6

73

-

Découpe du tableau
suivant DIN 43700

o5

9pos




3.2.2 Typﬁe ?0?0731 7

48 79.3

0oo0oco0

96.0

10|
g: o
00 p-
00 |4
J |
43.5 Découpe du tableau
39.5 suivant DIN 43700 ‘

[ Td 7

105.8
15
—
=
92

o f—"
[ —r
o

ﬁ
OO
QO

T
00100

_
—— ‘
L 15.5
| 105.8 ]
91.5 Découpe du tableau
82 suivant DIN 43700
1 |
\} N |
™ 3
Mo <
e 1
A\




3 Montage

3.2.4 Montage cote-a-cote

uw
Q
‘m

.
7

>10.5

7
4

7777777

2305

N

N\

>30.5

>10.5

7.

13




3 Montage

3.3 Montage o o

* Installer le joint sur le corps de V'appareil. |

* Placer le régulateur par I’avant dans la dé- ‘
coupe du tableau.

* Insérer les pattes de fixation par 'arriere du |
tableau dans les encoches du boitier. i
Pour cela le coté plat des pattes de fixation
doit se trouver contre le boitier.

* Amener les tiges filetées contre 'arriere du

tableau de commande et serrer uniformeé-
ment avec un tournevis

3.4 Entretien de la plaque
frontale

La face avant peut étre nettoyée avec des dé-
tergents courants. Uniquement des solvants
organiques peuvent étre utilisés (par ex. alco-
ol, ligroine, P1, xylene, etc..). Ne pas utiliser
de nettoyeur haute pression.

3.5 Retirer la partie
embrochable

La partie embrochable du régulateur peut étre
retirée du boitier pour des raisons d’entretien

* Appuyer sur les surfaces cannelées (en
haut et en bas ou a droite et a gauche) a
I'aide d’un outil puis retirer la partie embro-

chable. \ ,/',f’ '

Appuyoren
haut et en bas

14



4 Raccordement électrique

4.

.

4

1 Remarques concernant
Pinstallation

Veulllez respecter la réglementation en vi-
gueur aussi bien pour le choix du matériel
des lignes, pour l'installation, que pour le
raccordement électrique de I'appareil.

Le raccordement électrique ne doit &tre
effectué que par du personnel qualifié.

Débrancher les 2 conducteurs du réseau
lorsque des piéces sous tension peuvent
étre touchées lors d'une intervention.

En cas de court-circuit, une résistance de
limitation de courant interrompt le circuit
d'alimentation. Le fusible externe de I'ali-
mentation ne doit pas dépasser la valeur
de 1 A (a fusion retardée). En cas de
court-circuit externe dans la charge, pour
empécher un soudage des relais de sor-
tie. le circuit de charge doit étre protégé
par un fusible calibré au courant maximal
du relais

La compatibilité électromagnétique cor-
respond aux normes et prescriptions
mentionnées dans les données techni-
ques.

Chapitre 14 1

Les lignes d'entrée, de sortie et d'alimen-
tation doivent étre séparées physique-
ment les unes des autres et elles ne doi-
vent pas circuler parallélement les unes
aux autres.

l.es lignes de la sonde et de l'interface
doivent étre torsadées et blindées. Ne
pas amener a proximité de ces lignes des
composants ou des lignes parcourus par
du courant. Mettre le blindage a la terre a
une seule extrémité du coté de I'appareil
surla borne TE.

Mettre I'appareil 4 la terre a la borne TE.
Cetteligne doit avoir laméme section que
les lignes d'alimentation. Amener les [i-

A

gnes de mise a la terre en étoile a un point
de terre commun, relié a l'alimentation par
le conducteur de protection. Ne pas bou-
cler les lignes de mise a la terre, c-a-d ne
pas les amener d'un appareil a I'autre.

Ne raccorder aucun autre récepteur aux
bornes de I'alimentation de I'appareil.

L'appareil n'est pas adapté pour étre ins-
tallé dans des endroits exposés a des ris-
ques d’explosion.

Non seulement une installation défec-
tueuse mais egalement des valeurs mal
réglées sur le régulateur (consignes, don-
nees de paramétrage et de configuration,
modifications effectuées a l'intérieur de
I"appareil) peuvent altérer le bon fonction-
nement du process.

Les entrées de mesure du régulateur doi-
vent présenter une tension maximale de
30 VAC ou 50V DC par rapport alaborne
TE.

15



4 Raccordement électrique

4.2 Schéma de raccordement

A\ Le raccordement électrique ne doit étre effectué que par du personnel qualifié

6 o) a?

@@@

]

T

@@@@@@D .

]
@@D@@E@D@@@

]
BONO0EAERO0D
INEDEOD0OR0E

u@@

A0

5 [Mi
\O O o
1
. Sorties i Position des contacts Symbole
Relais 1/ K1 142 Comimun 12143
143 Fermeture ok
} o
Relais 2! " K2 ‘ 242 Commun v4p 043
243 Fermeture .
(0\ %‘
Reladis 3 ‘ K3 341 Ouverture 341 347 adn
342 Commun C
ou 343 Fermeture 9
‘ 340 343 342
sortie proportionnelle )
I Pt 343 +
|
" Sortie logigue 1 ’ K4 ’ 80 - 85 80
‘ ‘ 85 T | T
Sorte logique 2 L K5 | 87 80
‘ ‘ 87
i

T Protection des contacts + & varistor $14K300

16



4 Raccordement électrique

Entrées

Thermocouple

Sonde a résistance en
montage 3 fils

. Sonde a résistance en
montage 2 fils
Tarage de ligne par correction de la
: valeur réelle (OFFS)

Potentiométre

Entrée courant

Entrée tension

Entrée courant de chauffage
0as50mAAC

Interface sérielle RS422

Interface sérielle RS485

Entrée binaire 1

Entrée binaire 2

Alimentétion s]ivant Vpﬂlaquew( AC/iﬁ AC:”W”

signalétique

oy . I
Ent 1 Entrée 2 Symbole
| Entrée trée 2 | Symbe !
AR - | PSS \
112 - | U
Y
T B 112 111 113 i
‘ 113
WT 114 B 12 111 113
I Ll
N 211 Curseur 2i2 211 213
212 Fin .
213 Début Smmve
11+ 211 + OB
112 - 212 - T T
+ !
111+ 211 + P
112 - 212 - T T
.
o 511 - T e 212
212 T T
RxD g;gxg + | Receive Data 91 92 93 94 90
<D —
7TxD 95 TxD + SendiDa}a a T T
94 TxD -
GND 90 GND |
RxD/ | 93 RxD/TxD+ | Receive/Send B W @
TxD 94 RxD/TxD Data T
| GND | 90 GND
R 81 1T 80 81
T 785 7777 B o T 80 83 o
80
DC: - 11 N TE
DC | L1Phase L+ | L L |
N Neutre L- T T
' TETerre | !
‘ technique ‘ ‘
1. o R S ]

17



5 Préparation

5.1 Affichage et touches de la face avant

| i L VR S
o [ [ | 4@

_J

| O [ Affichage de la valeur réelle Indicateur a 7 segments, rouge

® . Affichage de la consigne/du cou- | Indicateur a 7 segments, vert
‘ rant de chauffe

© ’ Touche décrémentale Pour manipuler I'appareil
O | Touche PGM

" ©®  TJouche EXIT

’ O  Touche incrémentale

(7} Signalisat. de I'état des sorties Pour indiquer I'état de commutation des 5 sorties
@ | LED pour fonction rampe S'allume lorsque la fonction rampe est active

1. 5ans fonction pour sortie (K3) proportionnelle

5.2 Modes de fonctionnement et états

| ) Lo . .
" Affichage normal L'afficheur rouge indique la valeur réelle. I'afficheur vert la valeur
‘ de consigne ou le courant de chauffe
~ Initialisation Tous les afficheurs s'allument. I'afficheur vert clignote
\
Mode manuel Lafficheur rouge indique alternativement la valeur réelle et
} "HAND" et I'afficheur vert affiche le taux de modulation
Fonction rampe La LED de la fonction rampe s allume
Auto-optimisation "tune" s'affiche en clignotant
i Utilisation, paramétrage. Lafficheur vert affiche les paramétres des différents niveaux ; I'affi-
| configuration cheur rouge les valeurs correspondantes ainsi gue les codes
Alarme »Chapitre 14.3

18



5 Préparation

5.3 Principe d’utilisation

5.3.1 Niveaux

Affichage normal
A partir de ce niveau, il est possible d’activer
le mode manuel et I’auto-optimisation.

Le régulateur affiche la valeur réelle et la
consigne.

Lorsque la surveillance du courant
de chauffe est activee, lafficheur
vert indique le courant de chauffage
(valeur précédée d’un "H").

Niveau "utilisateur"
Les consignes sont réglées a ce niveau ; le
taux de moduiation actuel y est affiché.

Niveau de paramétrage

Les parametres du régulateur ainsi que les
autres réglages sont programmeés a ce ni-
veau.

Il est possible de commuter entre 2
jeux de parameétres.
= Chapitres 5.3.2, 10

L'affichage des différents parameé-
tres dépend du type de régulateur.

Niveau de configuration
Les principales fonctions de I'appareil sont
réglees a ce niveau.

Des modifications peuvent seule-
ment étre effectuées lorsque I'on ac-
céde au niveau de configuration par
YO.

On passe au parameétre suivant a I'intérieur
des niveaux grace a la touche |8l

Time-out

Lorsque le régulateur reste inactif
pendant env. 30 s, celui-ci retourne
automatiquement en affichage nor-
mal.

Changement de niveau uniquement possible
apres defilement de tous les paramétres des
differents niveaux

AFFICHAGE
NORMAL

NIVEAU
UTILISATEU

PGM

(2 s min)

A A

-

m ou Time-Out

=
w
2
3
el
o}
<

NIVEAU DE
PARAMETRAGE

|
|E

\ 4

PGM

(2 s min))

Programmat. impossible}
(Edition par interm. y.0) |

y

<

NIVEAU DE
CONFIGURATION

PGM
—

\ 4




5 Préparation

5.3.2 Sélectionner le jeu de

< [
parameétres | Jeu de T A
‘ parametres 1 '—

Le regulateur dispose de 2 jeux de parame-
tres. il peut commuter de 'un a l'autre a
l'aide d'une entrée logique. -
Les 2 jeux de parametres peuvent étre affi- ’ '—' 1
chés pour le paramétrage.

* Commuter avec entre I'affichage des
jeux de parametres lorsque le parametre

Pb.1 est affiché \’Jeu de _ -
fappuyer au moins 2s sur la touche 1) | parametres 2 , '
Le jeu de parametre actif est identifié pardes | , '
segments lumineux a cété du paramétre | -
Pb.1. r S T
I
R B |

5.3.3 Programmer les parameétres

L.a programmation et la modification des pa-
rametres et des consignes s'effectuent en
permanence par les 2 touches incrémentale
et décrémentale. La vitesse de modification
progresse en fonction de la durée de la pres-
sion sur la touche.

* Incrementer la valeur avec n

* Decrementer la valeur avec n
* Valider la saisie avec

ou

* interrompre la saisie avec

Aprés 2s, la valeur réglée est automatique-
ment validée.

La valeur se modifie uniquement a I'intérieur
de la plage de valeur admise.

5.3.4 Modifier le code de
configuration

* Selectionner la position avec n
(position clignote 1)

* Modifier la valeur avec u
Valider le code avec

ou
mterrompre la saisie avec [

20



6 Manipulation

6.1 Modifier les consignes

Modifier la consigne active
en affichage normal

|

\

il

cl
]
(]

* Passer au niveau "utilisateur" avec [Zel

La consigne active au niveau "utilisateur”
correspond, suivant I'état, a la commutation

de consigne SP1 ou SP2.

Affichage normal |

Modifier SP1 et SP2
au niveau "utilisateur"

g
* Passer au niveau "utilisateur" avec [Rey) ' ' ' ' , '
3

* Modifier la consigne SP1 avec ﬂ et !! ¢ p—
* Passer ala consigne SP2 avec '-' ,'-' "
* Modifier la consigne SP2 avec ﬂ et n —

* Retour en affichage normal avec

ou Time-Out %
®
6.2 Afficher le taux de 2 aarr
modulation 3 S
* Afficher le taux de modulation en 2 * — 1 |
appuyant 3 x &4 g :l l- l:
<

* Retour en affichage normal avec I
ou Time-Out l PGM

PGM




6 Manipulation

6.3 Activer le mode manuel T T ——

* Commuter en mode manuel avec

s o [1A|
(Lindication de la valeur réelle indique alterna- e e

tivement "HANnd" et la valeur réelle)
* Modifier le taux de modulation n et n

EXIT ™ 1™
* Retour en mode automatique avec -+u " ,’ " " "
EXIT + n -t o

La limitation du taux de modulation
est efficace en mode manuel. Le
mode manuel est verrouillé en usine
(C 212).

6.4 Démarrer
l'auto-optimisation e —
* Démarrer I'auto-optimisation avec

(maintenir la touche enfoncée ay moins
pendant 2 s )

* Interrompre avec
(durant l'auto-optimisation.)

L'auto-optimisation est terminée lorsque
"tune” ne clignote plus.

* Valider I'auto-optimisation avec
(maintenir la touche enfoncée pendant au
moins 2 s 1)

Le démarrage de I’auto-optimisation

est impossible lorsque le verrouillage

des niveaux est actif et en mode ma-

nuel. Le jeu de parameétres actif est

optimiseé. -

6.5 Afficher la version du
logiciel et 'unité
* Afficher la version du logiciel et I'unité de

la valeur réelle avec [0 +
(maintenir les touches enfonceées )

Les unités possibles sont :
C. °F et % (pour signaux normalisés)
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7 Paramétrage

Péran;n‘etres ‘ Affichage | Plages des valeurs Usine Remarques
Valeur limite ’ AL 1 -1999 a 9999 digits 0 on
| Alarme 1 (199,92 999,9 digits’ | (0,0)’ AL
| Valeur limite AL?2 -1999 4 9999 digits | 0 Xo 10
| Alarme 2 (-199,9 2 9999 digit)s | (0,0)" :
! ‘ w X
| = Chapitres 8.4, 14.2
. Bande Pb 1 0 4 9999 digits 0 Influence la structure P du
! proportionnelle 1 (0,0 4 999,9 digits)’ ©,0/ régulateur. Pour Pb1,2=0 la
- structure du régulateur n'est
| Bande Pb2 0 & 9999 digits 0 pas efficace.
" proportionnelle 2 (0,0 2 999,9 digits)’ (0‘0)1
| Temps de dérivée ' it 049999 s 80s | Influence la structure D du
‘ régulateur. Pour dt=0 le régu-
lateur n’a pas de structure D.
Pour les régulateurs a 3 pla-
ges pas a pas dt=rt/4 ou 0
doit étre programmé.
‘ Temps d’intégrale | rt 049999 s 350 s Influence la structure | du
régulateur. Pour rt=0 le régu-
l lateur n’a pas de structure I.
| Temps de fonc- ‘ tt 1523000 s 60 s Temps nécessaire 4 ta vanne
tionnement de pour passer de la fermeture a
I'organe de I'ouverture totale, dans le cas
! positionnement de régulation 3 plages pas a
pas
. Durée de la Cy 1 1,02999,9s 20,0s Pour sorties discontinues, la
période 1 durée du cycle de commuta-
CoTe T — : tion doit étre choisie de telle
; Dyrlee de la | Cy2 1,042999,9s 20,0s sorte que d’une part I'apport
periode 2 d’énergie au process s’effec-
tue de fagon continue et que
d’autre part les organes de
commutation ne soient pas
surchargés.
. Ecartentre les ’ db 0,0 a 100,0 digits 0,0 Pour régulateur a 3 plages
' contacts TOR et pour réguiateur a 3

-100%

plages pas a pas.
db

W_I;J

vt
100%

1. Pour réglage Pt100 ou signal normalisé avec décimale.

= Chapitre 8.1
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7 Paramétrage

“ Parameétres Affichage

Plages des valeurs
0,1 a4 999,9 digits

Remarques

| Différgntiél d; Pour régulateur avec Pb=0

|
I coupure 1 HYS
|— — 9 _— - N 100”1 r‘
| Différentiel de HYS 2 0,1 49999 digits
“ coupure 2
W X
o -
| Point de %Yo -100 2100% Taux de modulation pour
| fonctionnement X=w
—_—— -
I Taux de |Y 0a100% Exemple :

! modulation max.

régulateur proportionnel avec
— caractéristique décroissante

' Taux de | Y2 -1004 +100%
I modulation min.

w X

Pour les régulateurs sans
structure (Pb=0) il faut
que Y1=100% et Y2=0%

@ Pour rég. a 3 plages sans
limitation du taux de

! modulation il faut que

; Y2=-100% .

|

| Constantede | gr
| Constante de | dF

| temps du filtre \

0,0a 10&0 s Pour adapter le filtre d’entrée

numérique

[Gradientdela | ASd | 0,05 0998 digror
jamee 1 o digimn
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8 Configuration

8.1 C111 - Entrées

o
o

Entrée analogique 1 - type de sonde’
Pt 100 sans décimale
Pt 100 avec décimale
Fe-CuNi "L"
NiCr-Ni "K"
Pt10Rh-Pt "S"
Pt13Rh-Pt "R"
Pt30Rh-Pt "B"
Cu-CuNi "U"
NiCrSi-NiSi "N"
Fe-CuNi "J"
Signal normalisé sans décimale
Signal normalisé avec décimale
Entrée analogique 1 - signal normalisé?
0a20mA/0a10vVv 0
4a20mA/2ai10vVv 1
Entrée analogique 2 - fonction®
Sans fonction
Affichage du courant de chauffagea(entrée : 04 50mA AC)
Réinjection du taux de modulation (entrée : potentiométre)
Consigne externe 4 (entrée : 0 2 20mA/4 a 20mA)

T > O©O~NOODU HWON—= O

w2 o

Entrée analogique 2 - signal normalisé?
Da20mA/0at1ovVv
4a20mA/2a10V

0|0

0
1

1. Pour I'appareil standard, il est possible de configurer librement entre les différents types de sonde Pt100,

tous les thermocouples et signaux normalisés 0 & 20mA/4 & 20mA

2. En ce qui concerne les signaux normalisés 0 & 10V/2 4 10V, il est nécessaire de faire une modification

hardware (en usine).

3. Lamesure du courant de chauffage est affichée sur I'indicateur de consigne précédée d'un "H". L'étendue
de mesure comprise entre 0 &4 50 mA AC correspond a un affichage de 0 a 50,0 A. La surveillance de la

mesure s’effectue par configuration des alarmes.
> Chapitres 8.4, 12.2

4. Lamise a I'échelle du signal se fait avec les paramétres SP.L et SP.H.
L> Chapitres 8.9, 8.10

5. Pour l'appareil standard, il est possible de configurer librement ,indication du courant de chauffage” et
~consigne externe” (0 a 20mA/4 a 20mA). En ce qui concerne les fonctions “réinjection du taux de modu-

lation" ou "consigne externe” (0 2 10V/2 a 10V) une modification hardware est nécessaire (en usine).

= Les codes d'usine se trouvent dans les cases de position.

Un "X" caractérise un réglage dépendant de I’'exécution de I"appareil (voir anno-

tation).
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8 Configuration

8.2 C112 - Entrées logiques, fonction rampe,
dépassement de I'étendue de mesure, @ 0 @@

unité/réseau

Fonction des entrées logiques
Entrée logique 1 Entrée logique 2
Sans fonction Sans fonction 0
Verrouillage du clavier Com. des jeux de paramétres 1
Verrouillage des niveaux Com. des jeux de paramétres 2
Stop rampe Com. des jeux de parameétres 3
Commutation de la consigne Com. des jeux de parameétres 4
Verrouillage du clavier Commutation de la consigne 5
Verrouillage des niveaux Commutation de Ia consigne 6
Stop rampe Commutation de la consigne 7
Verrouillage du clavier Stop rampe 8
Verrouillage des niveaux Stop rampe 9

Fonction rampe
Fonction rampe inactive 0
Fonction rampe active, gradient K/mn 1
Fonction rampe active, gradient K/h 2

Signal en cas de dépassement supérieur de I'étendue de mesure
Taux de modulation 0 % Alarme inactive 0
Taux de modulation 100 % Alarme inactive 1
Taux de modulation 50 %12 Alarme inactive 2
Validation du taux de modulation® Alarme inactive 3
Taux de modulation 0 % Alarme active 4
laux de modulation 100 % Alarme active 5
Taux de modulation 50%1-? Alarme active 6
Validation du taux de modulation® Alarme active 7

Unité/réseau®

Degré Celsius 50 Hz 0
Degré Fahrenheit 50 Hz 1
Degré Celsius 60 Hz 2
Degré Fahrenheit 60 Hz 3

Pourtégulateur 4 3 plages 100 %
I a position du régulateur de position intégré est maintenue pour le régulateur a 3 plages pas a pas.
I moyenne des derniers taux de modulation est validée

1
)
3
b Latréquence du réseau doit correspondre au réglage
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8 Configuration

8.3 C113 - Interface
ofs

Adresse de 'appareil
Adresse 0 0 0
Adresse 1
Adresse 2 0 2

o
.

Adresse 39 3 9
Parite

Pas de parité Protocole MOD-Bus

Parité impaire Protocole MOD-Bus

Parité paire Protocole MOD-Bus

Pas de parité Protocole J-Bus

Parite impaire Protocole J-Bus

Parité paire Protocole J-Bus

O~ W= o

Fréquence en Baud
1200 Baud
2400 Baud
4800 Baud
9600 Baud

1 Adresse O signifie "instruction Broadcast” - voir Description des interfaces B 70.3030.2

W N = O
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8 Configuration

8.4 C211 - Alarmes

0/o]/2]

Sans fonction
k1!
k2!
k3
lk 4
Ik 5
lk 6
k7
lk 8
Alarme 2
Ik inactif
k1’
Ik 2"
Ik 3
Ik 4
k5
Ik 6
k7
k 8
Entrée a surveiller
Alarme 1 Alarme 2
Entrée 1 Entrée 1
Entrée 1 Entrée 22
Entrée 22 Entrée 1
Entrée 22 Entrée 22
Différentiel de coupure des alarmes (Xsq)
0O digit
1 digit
2 digits
4 digits
6 digits
8 digits
10 digits
16 digits
20 digits
1. La condition XSd/2 < AL doit étre remplie
2. L’entreée ne peut étre surveillée que par les alarmes 1k7 et Ik8.

XN WN o

XN WN 2O

w2 o

VN AWLWN oo

@ Pour les fonctions rampe, les alarmes k1 a Ik6 se rapportent a la consigne de la rampe (= consigne
actuefle). Réglage de la valeur fimite AL au niveau de paramétrage
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8 Configuration

8.5 C212 - Type de régulateur, verrouillage du
mode manuel, logique floue, sortie 3

Type de régulateur?

Type de régulateur 1ére sortie de rég.

Régulateur a 2 plages Fonction O

{(chauffer)

Rég a2 plages (refroidir)  Fonction S

Regulateur a 3 plages Discontinue

(chauffer/refroidir)
Regulateur a 3 plages
(chauffer/refroidir)

Caractéristique
décroissante °

Régulateur a 3 plages Discontinue
(chauffer/refroidir)
Rég. 3 plages pasapas Ouvrir

Rég proport. (chauffer)  Caract. décrois.’

Reg. proport. (refroidir)  Caract. croissante
Verrouillage du mode manuel/logique floue

Mode manuel verrouillé

Mode manuel autorisé

Mode manue! verrouillé

Mode manuel autorisé

w

Sortie 3 - Signal normalisé®
0a20mA
4 420 mA
Oal10Vv
2ai10vVv

Sortie 3 - Fonction®
Sans fonction
1ére sortie de régulateur
2e sortie de régulateur
Alarme 1
Alarme 2

1. Reglage usine C212:

2e sortie de régul.

Discontinue
Discontinue

Caractéristique
croissante®

Fermer

Logique floue inactive
Logique floue inactive
Logique floue active
Logigue floue active

X[o][of[]

W N 2 Q

W =2 Q

SO N O

0000 pour régulateurs sans sortie proportionnelle (K3) ;

6001 pour régulateurs avec sortie proportionnelle (K3)
2. En cas de modification du type de régulateur, veuillez vérifier les paramétres du régulateur (pour régulateur

a 3 plages régler y.2 = -100 %) !
3. Une sortie proportionnelle est nécessaire (sortie 3).

Fonction O Fonction $
- Hys v

0N

QFF

i
t
~{

Caractéristique décroissante

Quand y.0=50%

Caractéristique croissante
Y

lQuand v.0= 5%




8 Configuration

8.6 C213- Fonctions des sorties'
ol

Sortie 1 - Fonction (relais)
Sans fonction
Tére sortie de régulateur
2e sortie de régulateur
Alarme 1
Alarme 2

A WON o

Sortie 2 - Fonction (relais)
Sans fonction
Tere sortie de regulateur
2e sortie de régulateur
Alarme 1
Alarme 2

AW 2o

Sortie 4 - Fonction {sortie logique)
Sans fonction
tere sortie de régulateur
2e sortie de régulateur
Alarme 1
Alarme 2

w0

Sortie 5 - Fonction (sortie logique)
Sans fonction
tere sortie de régulateur
2e sortie de régulateur
Alarme 1
Alarme 2

AW 2o

tedlace usme G213 1034 pour régulateurs sans sortie proportionnelle (K3):
3400 pour régulateurs avee sortie propottionnelie (K3)
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8 Configuration

8.7 SCL - Mise a I’échelle du signal normalisé
Origine de I'affichage pour signaux normalisés.

Exemple : 0 a 20 mA->20 4 200°C : SCL = 20

Plage des valeurs : -1999 a 9999 digits/-199,9 & 999,9 digits’
Réglage usine : 0 digit

8.8 SCH - Mise a I’échelle du signal normalisé

FFin de I'affichage pour signaux normalisés.
Exemple : 0 a 20 mA->20 4 200°C : SCH = 200

Plage des valeurs : -1999 a 9999 digits/-199,9 4 999,9 digits’
Réglage usine : 100 digits

8.9 SPL - Limites de la consigne

Limite inférieure de la consigne/début d’indication pour consigne externe.
Des consignes se situant en dessous de ces limites ne sont pas acceptées.
Dans ce cas, la valeur de SPL s’affiche en clignotant.

Plage des valeurs : -1999 4 9999 digits/-199,9 & 999,9 digi’[s1
Reglage usine : -200 digits

8.10 SPH - Limites de la consigne

Limite supérieure de la consigne/fin d’indication pour consigne externe.
Des consignes se situant au-dessus de ces limites ne sont pas acceptées.
Dans ce cas, la valeur de SPH s’affiche en clignotant.

Plage des valeurs : -1999 a4 9999 digits/-199,9 4 999 9 digits’
Réglage usine : 850 digits

8.11 OFFS - Correction de la valeur réelle
Une valeur mesurée peut étre corrigée vers le haut ou vers
le bas grace a la correction de la valeur réelle.

La correction de la valeur réelle sert également au tarage de ligne en cas de raccordement
de sondes a résistance en montage 2 fils

Plages des valeurs : -1999 a 9999 digits/-199,9 4 999,9 digits’
Réglage usine : 0 digit

Exemples :

Valeur mesurée Offset Valeur affichée
2947 +0,3 295,0

2953 -0,3 2950

1. Pour Pt100 et signaux normalisés avec décimale (C111)
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9 Optimisation

9.1 Optimisation

9.1.1 Auto-optimisation

L'auto-optimisation est une fonction assurée
par un module intégré au régulateur. L’auto-
optimisation analyse la réaction de la boucle
deregulation suite a des variations brusques
du taux de modulation. Un algorithme com-
plexe calcule et mémorise les parametres de
régulation pour les régulateurs a structure
PID ou PI (régler dt = 0 pour P} en fonction
de la réponse (valeur réelle) de la boucle de
régulation. Le processus d’auto-optimisa-
tion peut étre répété aussi souvent qu’on le
souhaite.

L'auto-optimisation travaille selon 2 metho-
des différentes, choisies automatiquement
lors du démarrage selon I'état dynamique de
la valeur réelle et I'écart par rapport a la con-
signe.

Silors de I'activation de I’auto-optimisation,
la valeur réelle et la consigne sont trés éloi-
gnees 'une de l'autre, le logiciel détermine
une droite de commutation autour de laquel-
le la grandeur de régulation effectue une os-
cillation forcée au cours du processus
d’auto-optimisation. Dans le cas d’un faible
écart entre la consigne et la valeur réelle,
lorsque la boucle de régulation est en régime
permanent par exemple, on produit une os-
cillation forcée autour de la consigne.

Les données enregistrées suite & I'oscillation
forcée permettent de calculer les parame-
tres de régulation rt, dt, Pb.1, Pb.2, Cy1, Cy2
et la valeur constante de temps optimale
pour filtrer {a valeur réelle de ce systéme as-
servi.

L’auto-optimisation désactive la logi-
que floue.

9.1.2 Logique floue

Il est possible d’améliorer le comportement
pilote ainsi que le comportement en cas de
perturbations en activant la logique floue.

T T T T/

Auto-optimisation

]

1 Demarrage

Projet Identification,
| régulateur de la chaine
| PID de régulation
‘ “
‘ Chaine dqg
w .
| Régulateur régulation |
I x 1- Y |
- - |
\ T T T T T T Ty
\
‘ Démarrage de I'auto-optimisation
‘ X ‘
i
\ |
| Whe e |
_____ Droite de
commutation
|
| -
t
- = = . = = = . —

‘ £
|
| I
| |
|
| |
| z§>
|
! |
| |
|
|
|
|

E> Chapitre 8.5
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9 Optimisation

9.2 Contréle de 'optimisation

L adaptation optimale du régulateur au sys-
téme asservi peut étre vérifiée en enregis-
trant le processus de démarrage lorsque la
boucle de regulation est fermée. Les dia-
grammes ci-dessous donnent des indica-
tions sur les mauvais réglages possibles et
les moyens de les corriger.

Pb trop grand

Pb trop petit

Reglage
optimal

Comme exemple, nous avons enregistré le
comportement pilote d'un systeme asservi
du 3éme ordre avec une structure de régula-
tion PID. Toutefois. la procédure pour regler
les parametres de régulation est applicable
aux autres systémes asservis.

Valeur appropriée pour dt est rt/4.

X

wl -

rt, dt trop petit

rt. dt trop grand

Cy trop grand




10 Entrées logiques

Verrouillage du clavier |

Verrouillage des niveaux |

Stop rampe

Commutation de la consigne |

Commutation des jeux de \
parameétres’ J

1. Les paramétres suivants sont com
Y.2. dF, rASd

Manipulation par le clavier
possible.

Accés aux niveaux de para-
métrage et de configuration
possible.

Démarrage de I auto-optimi-
sation posslble

Rampe actlve
(lorsque la fonction de rampe
est active !)

Consigne1 (SP1) active. La
valeur correspondante appa-
raft sur I’ afﬁcheur vert.

Jeu de parametres 1 actlf

.
‘ Manlpulatlon par le clawer
\ |mp035|b|e |

T 7
\ Accés aux niveaux de para-

| metrage et de configuration

i impossible.

I Le démarrage de I'auto- -opti-

| misation n’est plus pOSSIbIe

- - -1

I Rampe stoppee |

‘ C>Chapitre 11 |

\ Con&gne 2 (SP2) actlve La T‘
“ valeur correspondante appa-
‘ rait sur I’ afflcheur vert.

Jeu de paramétres 2 actif.

mutés 1 Pb.1, Pb.2, dt, rt, tt, Cy1, Cy2, db, HYS.1, HYS.2, v.0,Y.1,
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11 Fonctions rampe

On peut produire une rampe croissante ou
decroissante. Des la mise sous tension. la
consigne de rampe se positionne sur la va-
leur réelle et croit conformément a la pente
reglée, jusqu'a ce que la valeur finale (SP) de
la rampe soit atteinte. La valeur finale de la
rampe est la consigne programmeée. Lors-
que la valeur finale de la rampe est atteinte
WR = SP (WR : consigne de la rampe :

SP o valeur finale de la rampe : tx : instant
des modifications).

Comportement en cas de rupture de
sonde

En cas de rupture de sonde, la fonction ram-
pe est interrompue. Les sorties se compor-
tent comme en cas de dépassement infe-
rieur ou superieur de I'étendue de mesure
{configurable). Si le défaut est supprimé. le
regulateur reprend la valeur réelle courante
comme consigne de rampe et poursuit la
fonction rampe.

Comportement en cas de panne secteur

Lorsque le secteur est restaureé. le régulateur
reprend la valeur réelle courante comme
consigne de rampe et poursuit la fonction
rampe avec les parametres sélectionnés.

Comportement en mode manuel

En mode manuel. la fonction rampe est in
terrompue. Apres le retour en mode automa-
tique, la valeur réelle courante est reprise
comme consigne de rampe et la fonction
rampe est poursuivie avec les paramétres
selectionnes.

Stop rampe

En activant stop rampe a Faide d'une entrée
logigue. la fonction rampe est arrétée. L'indi-
cation de la consigne clignote. Aprés désac
tivation de stop rampe. la fonction de rampe
se poursuit avec la consigne initiale.

Redémarrage de la rampe
l.a rampe peut étre redéemarrée grace a la
combinaison des touche + &

Modification de la pente de la rampe

w

N
\
+
|
'
—

A
hs]

+--——

i

vi

tx

-

Variation de la consigne avec stop rampe

SP
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12 Affichage/surveillance du courant de chauffe

12.1 Affichage du courant de
chauffe

Le courant de chauffe peut étre mesuré et |
affiche par lintermeédiaire de I'entrée 2 grace

a un transformateur d'intensité (rapport de
transformation 1:1000).

Plage du signal dentrée © 0...50mA AC. Le
signal d'entrée est défini dans une plage
d'indication de 0...50.0 A.

La mesure précédée d'un "H" apparait sur
I"afficheur lors de la configuration corres-
pondante

fcode de configuration C111 = XX10).

- - O k1
RN n
123 3| oe

La mesure du courant de chauffe s'effectue — oK
lorsque le contact de chauffe est ferme. H :" ':’l E’ Ou
Lorsque le courant de chauffe est ouvert. Je ——=+=J Or o0k

courant de fuite est mesuré et affiché avec |

une temporisation de 5 s.

\

| @ @
L _J

‘ Sortie de régulateur

. ! - 1s : -5s
12.2 Surveillance du courant | Affichage : — |
de chauffe ; FL chauffe
— ! r Courant de fuite
Le courant de chauffe peut étre surveillé a b o N e

1s 5s 1s t ‘

aide des alarmes en cas de dépassement
mterieur ou supérieur d'une valeur limite
fonctions 1k7 et Ik8).

La configuration de la surveillance du cou-
rant de chauffe active simultanement Ia sur-
veillance du courant de fuite. Cette sur-
veillance interne se fait par une alarme k7
avec un différentiel de coupure de 0 et une
valeur limite corespondant & 1 % du seuil
d'alanne configuré pour la surveillance du
courant de chauffe.
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13 Interface

e regulateur peut étre intégré a un réseau
d'echange de données a l'aide d'une interfa-
ce. Les applications suivantes sont réalisa-
bles :

visualisation du process | -

contrdle d'une installation | mnﬂ! ‘{ “

rapports de fabrication o W
LLe bus du systeme travaille suivant le princi- ( ! o |
pe maitre/esclave. Un ordinateur maitre peut ’ /,ym%i@‘% i
s'adresser a 31 régulateurs et appareils (es- ’ ~ i
claves). L'interface est une interface sérielle
conforme aux standards RS422 ou RS485.

Les protocoles suivants sont possibles :

- Protocole MOD-Bus
Protocole J-Bus

Description des interfaces p-
B 70.3030.2 B

PR®e [DRCRONCY

(g~ Ladjonction d'une interface ne peut
se faire qu'en usine.

37



14 Annexe

14.1 Données techniques

Entrée 1

Configurable au choix entre Pt100, thermo-
couples. 0..20mA et 4.. 20 mA.

Les entrées tension (0(2)...10 V) nécessitent
une modification hardware en usine.

Régulateur pour raccordement sur
sondes a résistance

Entrée
Pt100. en montage 2 ou 3 fils

Plage de réglage
-199.9..+850.0 C
200 ..4+850 C

Résistance de ligne : < 30 ¢

Tarage de ligne

N'est pas nécessaire en montage 3 fils.

Un tarage de ligne peut étre effectué avec
une résistance de tarage externe en cas de
raccordement sur une sonde a résistance en
montage 2 fils {(Riqrage = RLigne)- Par ailleurs,
la résistance de ligne peut étre compensée
par correction de la valeur réelle.

Régulateur pour raccordement sur
thermocouples

Type | Etendue de mesure
Fe-CuNi "L" | -200...+ 900 C
Fe-CuNj "J" ‘ -200.. +1200 C
NiGr-Ni "K" | -200..+1372°C
Cu-CuNi "y ‘ 200...+ 600°C
Nicrosil-Nisil “N" | -100...4+1300 C
Pt10Rh-Pt "g" 0... 1768 C
Pt13Rh Pt "R" 0... 1768 C
Pt30Rh-Pt6Rh "B" 0... 1820°C

Compensation de température : interne

Reégulateur pour raccordement sur
signaux normalisés linéaires

Signaux Résistance interne Ri
Chute de tension Ue

0@2)..10v " Ri = 500 K2

0(d)..20 mA ‘\ \Ug= 1V

Affichage avec ou sans décimale

Entrée 2

Configurable au choix entre 0(4)...20mA
(consigne externe) et 0..50mA AC (sur-
veillance du courant de chauffe).

Les entrées tension (0(2)...10 V) et I'entrée
potentiometre nécessitent une modifica.
tion hardware en usine.

Régulateur pour raccordement sur
signaux normalisés linéaires

Signaux Résistance interne Ri
Chute de tension Ue

0@2)...10v Ri = 500 KQ

0{4)...20 mA AUg= 1V

Affichage avec ou sans décimale
Régulateur pour raccordement sur pot.
R =100 ¢...10 KQ

Régulateur pour raccordement sur trans-
formateur d’intensite (surveillance du
courant de chauffe)

Raccordement par transformateur d'intensi-
té (facteur 1:1000)

0...50 mA AC (forme sinusoidale)

Deéfinition de la plage : 0...50.0 A

Sorties

2 sorties relais, 2 sorties logigues et une sor-
tie relais ou proportionnelle sont disponibles
en option.

1. Sortie relais K1/K2
Contact de travail (fermeture)
Pouvoir de coupure :
3 A 250V AC en charge ohmique
Durée de vie des contacts -
>5.10° coupures a charge nominale

2. Sortie relais K3
Contact inverseur
Pouvoir de coupure :
3 A. 250 V AC en charge ohmigue
Durée de vie des contacts:
»5-10° coupures a charge nominale

3. Sorties logiques K4/K5
0/5Vv RChalge > 250 Q
012 v Rc,m,.ge > 650 Q
(option)
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4. Sortie proportionnelle K3
HERIRY Rcharge > 500 Q
0(4) a 20 mA Rcharge < 500 Q
séparation galvanique par rapport aux
entrées :
AU <30V AC
AU <50V DC

Caractéristigues communes

Type de régulateur

Configurable comme régulateur a 2 plages,
a 3 plages, a 3 plages pas & pas et comme
régulateur proportionnel

Convertisseur A/N : résolution > 15 bits
Cadence de scrutation: 210 ms

Influence de la
température
ambiante

Précision

pour raccordement;ur sondéGrésistance

0.05 % | <25 ppm/K
pour raccordement sur thermocouples dans la plage
de travail

0.25 % [ <100 ppm/K
pour raccordement sur signaux normalises linéaires
01 % , <100 ppm/K

Ces donneées comprennent les tolérances de linearisation.
‘dans la plage 300 & 1820°C pour Pt30Rh-Pt6Rh"B"
Surveillance du circuit de mesure

Capteurs \ Rupture de ' Court-

. sonde circuit
Sondes a X ’7
résistance ] 1 ]
Thermocouples X o } -
0Daiov ‘-7 e
2aiov X X
04a20mA e # -
4a20mA x T x ]
X = décelé - = non décelé

Les sorties prennent un état défini.

Sauvegarde des données : EEPROM
Alimentation

AC 934263V, 48a63 Hzou

UC 20453V, 0/48 263 Hz

Consommation : env. 8 VA

Raccordement électrique
par cosses plates suivant DIN 46 244/A;
4,8 mm x 0,8 mm

Plage de température ambiante
admissible

0 a 50°C

Plage de température de stockage

admissible
-40a +70°C

Résistance climatique
humidité relative < 75 % sans condensation

Mode de protection

suivant EN 60 529

en fagade IP 65

a larriere IP 20

Sécurité électrique

suivant EN 61010

Classe de protection 2

Lignes de fuite et distance explosive pour
- catégorie de surtension 2

- degré de pollution 2

Compatibilité électromagnétique

suivant NAMUR recommandation NE 21,
EN 50 081 partie 1, EN 50 082 partie 2
Boitier

Boitier pour montage encastré en matiere
synthétique conductive suivant DIN 43700,
matériau de base ABS, avec partie embro-
chable

Position d'utilisation
au choix

Poids
dTRON 04.1: env. 430 ¢
dTRON 08.1: env. 320 g

Interfaces RS 422/RS485
a séparation galvanique

Vitesse de transmission :
1200 a 9600 Baud

Protocole : MOD-/J-Bus
Adresse de I'appareil : 1 2 31
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14.2 Fonctions d’alarme /

On
Fonction Ik1 da T !
Fenétre : I'état de Ia sortie est "ON* lorsque s '
la valeur réelle se situe 3 Pintérieur d’une fe- X “ !
nétre autour de la consigne (w). 2se ) ;..__l !
Exemple : w = 200 “C, ‘l' ‘ !
AL =20, XSd = 10 A
Valeur réelle croissante : relais activé a w
185 'C et désactive a 225 C.
Valeur réelle décroissante - relais activé a
215 'C et désactive a 175 ¢,
Fonction 1k2 /
identique a k1. cependant fonction du relais On
inversée ’ -
AL | g’
| |
Xsa l I}
[
) w
Fonction Ik3
Signalisation inférieure de Ia valeur limite
Fonction : I'état de Ia sortie est "OFF", lors- 0
que la valeur réelle « (consigne - valeur limi- n
te). '
Exemple : w = 200°C. AL = 20. Xq, = 10 AL
Valeur réelle croissante - relais activé a ﬁl
185 C. Xse ]I |
Valeur réelle décroissante - relais désactive a ‘:' |
175 C.
w
Fonction lk4
identique & Ik3, cependant fonction du relais On
inversée 1 AL '
:"
o Bil |
e
' |
W = consigne : x = valeur réelle : W

X = différentiel de coupure ;
AL - valeur limite
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Fonction Ik5

Signalisation de la valeur limite supérieure
Fonction : I'état de la sortie est "OFF". lors-
que la valeur réelle ~ (consigne + valeur limi-
te).

Exemple - w = 200°C. AL = 20. Xg = 10
Valeur reelle croissante : relais désactive a
225 C.

Valeur réelle décroissante : relais activé a
215 C.

Fonction 1k6
identique a k5, cependant fonction du relais
inversee

Fonction k7

Le point de contact est indépendant de la
valeur de consigne du régulateur : seul AL
détermine le point de contact.

Fonction : I'état de la sortie est "ON", lors-
que la valeur réelle -~ a la valeur limite.
Exemple : Al = 150, X = 10

Valeur réelle croissante : relais est active a
165 C.

Valeur reelle décroissante : relais désactivé a
145 C.

Fonction [k8
identique a k7. cependant fonction du relais
inversee

w - consigne : x — valeur réelle :
Xy = differentiel de coupure :

AL - valeur limite

On
[ AL
r X
i Sd
i
w
On
I_AL
-
l Xsq
. ] Al
]
On
Xsg
AL
On
i
|
!
N Xsg
]
AL
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i Affichage
g
g TRANY
|
Nl W
I

@ Fincas de dép

14.3 Messages d’erreur

Description (

L afficheur rouge affiche ‘
L1999 en clignotant

I "afficheur vert indigue Ia con
signe ou le courant de chauffe.

tafficheur rouge indique 1a
valeur réelle en clignotant

L afficheur vert indigue la con
sighe lorsque "recopie de
angle de positionnement” est

configuree

L afficheur rouge indigue la
valeur réelle en clignotant

‘afficheur vert affiche 1999~
en clignotant. lorsque "affi
chage du courant de chauffe"
ou "consigne externe est con
figure

Niveau "utilisateur”

lorsque 'entrée 2 est conligu
ree avec "recopie de l'angle de
positionnement” 1'afficheuw
rouge affiche .1999" en cligno
tant lorsque le parametre "y"
est appele

les evenements suivants sont reqgroupeas -
rupture/cowrt circuit de la sonce
la valeur mesuree se situe en dehors de I'etendue de mesure de 1a sonde
depassement d'indication

Cause/reméde

Dépassement inférieur ou
superieur de la valeur mesurée
sur entrée 1

Regulateurs et alarmes se refé
rant a l'entrée 1 se comportent
suivant la configuration (G112)

Depassement inférieur ou
supérieur de la valeur mesurée
sur entree 2

Pour regulateur a 3 plages pas
a pas avec recopie de I"angle
de positionnement ou avec
consigne externe. le régula
teur se comporte suivant la
configuration (C112)

I es alannes se référant a
I'entrée 2 se comportent sui-
vant la configuration (C112).

assement inferieur ou supériewr de I'étendue de mesure.
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14.4 Consignes externes et priorités des consignes

Consigne externe
par interface

Interfaces
Consigne oui
Commutation de I
la consigne Fonction rampe
SP2 . )
1 inactiv
Consigne non
externe ,(
0 active I_
SP1 t
Ton
Consigne
externe | oui

Consigne
active
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Points de vente en France

JUMO Régulation S.A.

Actipdle Borny

7, rue des Drapiers

B.P. 45200

F-57075 Metz - Cedex 3
Téléphone 03 87 37 5300
Télécopieur 03 87 74 20 92

Paris et Région Parisienns

JUMO-Régulation

L. Colin - G. Riou

131 rue Gabriel Péri
F-78420 Carridres Sur Seine
Téléphone 0139 14 83 60
Télécopieur 01 39 15 26 01

Ouest

JUMO-Régulation

C. Deletraz

50 bis, Boulevard Jules Verne
F-44300 Nantes

Téléphone 02 40 14 4309
Téiécopieur 02 4024 45 48

Représentation au

Lyon-Rhdne-Alpes
JUMO-Régulation

|. Demarre

La France

F-38138 Les Cotes D'Arey
Téléphone 04 74 58 97 36
Télécopieur 04 74 58 97 37

Normandie

E. Lefébvre

66 chemin des Cottes
F-76130 Mont Saint Aignan
Téléphone 02 35 89 39 66
Télécopieur 02 35 15 87 23

Sud-Ouest
JUMO-Régulation

A. Dupuy

24 avenue Saint Amand
F-33200 Bordeaux-Cauderan
Téléphone 05 56 02 39 83
Télécopieur 05 56 08 54 42

Nord

JUMO-Régulation

J.P. Facon

928, Grand Rue

F-59158 Mauide

Télépone 06 07 85 50 52
Télécopieur 06 08 96 88 92

Provence et Cote d'Azur

G. Delgoffe

Quartier Breguiéres, Chemin du Pin
F-83170 Brignoles

Téléphone 04 94 59 03 31
Télécopieur 04 94 69 38 24

Est

JUMO-Régulation

CH. Magar - M. Cazuguel

7, rue des Drapiers

F-57075 Metz - Cedex 03
Téléphone 03 87 37 6322
Télécopieur 03 87 74 20 92

Dijon

JUMO-Régulation

C. Marche

29, rue Jules Ferry
F-21600 Longvic
Téléphone 03 80 3

6 89 10
Téiécopieur 03 80 36 89 11

1
1

£gypte, Argentine, Pays Baltes, Bangladesh, Brésil, Bulgarie, Canada, Chili, R.P. de Chine, Corée, Croatie, Finlande, Gréce,
Portugal, Roumanie, Singapour, Slovaquie, Slovénie, Taiwan, Tchéquie, Turquie, Ukraine, Venezuela
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Programmation du régulateur

Démarrer la programmation a partir

de l'affichage normal.

*Passage au niveau de
paramétrage a I'aide de (2s)

*Commuter avec [ged jusqua ce
que le parameétre y0 apparaisse sur
I'indication.

*Passage au niveau de configura-
tion avec g (2 s)

(Les paramétres apparaissent dans
I'énumération ci-contre. Certains
parametres sont occultés selon les
réglages effectués au niveau de
configuration.)

*Entrer le code

*Valider avec [g&ll

*Commuter jusqu'aux paramétres
suivant a 'aide de [gd4 et entrer les
valeurs correspondantes et le code
jusqu'a ce que ,SP1“ apparaisse
sur l'afficheur vert

*Entrer la consigne SP1
*Commuter avec

*Entrer la consigne SP2

*Commuter avec

*Retour en affichage normal avec
2

Saisie du second jeu de param. :

Démarrer la programmation & partir
de I'affichage normal.

*Passage au niveau de

paramétrage avec (2 s)
*Poursuite avec Ll jusqu'a ce
que le paramétres Pb.1 soit affiché.
*Sélectionner le jeu de paramétre
avec il (2 s)

*Programmation des parameétres

Code

G111
C112
C113
c211
C212
C213
SCL
SCH
SPL
SPH
OFFS

Parameétre

Jeu de param 1

Jeu de param. 2

ALA1
AL2
Pb.1
Pb.2
dt

rt

tt

Cy 1
Cy2
db
HYS A
HYS.2
Y.0
YA
Y.2

dF
rASd






