SCROLLBETRIEB

Durch Betatigen der Digit-Taste Innerhalb des | P —
Normalmodus (wahrend des Programmiermodus
hat die Taste elne andere Funktion) wird der
Scrollbetrieb gestartet bzw. abgebrochen.

Der Punkt hinter der 7-Segment-Kanalanzeige e —

Ist. Im Zyklus von 5s erscheinen nacheinander die

signatisiert, daB der Scrollbetrieb eingeschaltet (
Istwerte der Kanale 1 ... 4 auf der Digitalanzeige. [

()
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SELBSTOPTIMIERUNG JUMO DICON 2

w
Grenz- | Ay
wert /7

Y =100% Y = 0% Y =100%

Schwingungsvorgang extrem vergrdBert dargestellt

Der Regler Ist auch mit Selbstoptimierung (Typen~
zusatz 19) lieferbar. Dies gilt fGr Zwei- und Drel-
punktregler sowle f0r stetige Regler.

Als Grundlage fOr das Optimierungsverfanrer: die-
nen Einstellregeln nach "Ziegler® und "Nichaols”™
Bel der Berechnungsmethode wird der Regler auf
FOhrungsverhalten optimiert. Das Flhrungsver~
halten eines Regelkreises bezielit sich auf den
Verlauf der RegelgroBe bel einer sprunghafes
Anderung der FlhrungsgroBe.

Bei der Selbstoptimlerung muB darauf geachtet ]
werden, daB die Differenz zwischen Istwert und

Soliwert mindestens 10 % des Regelbereiches |
betragt, um brauchbare Ergebnlisse zu erzielen! |

Eingeleitet wird der Selbstoptimlerungsvorgang
durch drelmaliges Betatigen der Taste .ENTER" —
dies ist nur Im Normal-Mode mdglich. Es wird je-
weils der Kanal gestartet, der In der Kanalanzelge
angezelgt wird. In der Anzeige blinkt abwech-
selnd das Wort ,TUNE® und der istwert. Je nach-
dem, ob der Sollwert groBer oder kleiner als der
Istwert Ist, wird das Reglerausgangssignal auf
Maximum (Y = 100 %) oder Minimuimn (Y =0 %) ge-
schaltet. Ist dle halbe Differens {Grenzwert) zwi-
schen lIst- und Soflwert erreicht, wird das Aus-
gangssignal Y umgekehrt.

Nach dem Uberschwingen bzw. Unterschwingen
lauft der Istwert wieder durch den Grenzwert.
Das Ausgangssignal Y wird nochmals umgekehri,
und es erfolgt erneut eln Unter- oder Uberschwin-
gen Nach dem wiederholter: Eireichen des
Grenzwertes Ist der Mel3vorgang Leendsi

Die berechneten Regeiparameter werden auto-
matisch in die Parameterebene dus Regle-s fiber
nemmen. und der Regelvorgang beginnt,

Aus der Differenz zwischen Maximum und Mini-
mum der Amplitude (4x) und der Periodendauer
{t meB) berechnet der Regler folgende Parameter:

XP1, XP2 = XP1, Tn, Tv = Tn/4
CY =Tn/10,CY2 = CY1

Die durch den Selbstabglelch ermitteiten Faiame-
ter kOnnen jederzeltangezelgt und verandart wer-
den.

Nach dem Start der Selbstoptimierung stellt sich
der Hegler automatisch auf PID-Verhalten ein.

i Durch welleres drelmaliges BDetatigen der
! LENTER“-Taste kann der Selbstoptimlerings-
l vorgang Jederzeit abgebrochen werden.
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Die Selbstoptimlerung kann auch Ober externe
potentialfrele Kontakte bzw. die Schnittstelle ge-
startet werden.

Externe Kontakte:

Klemmen 0,17 externer Eingang 1
Klemmen 0,18 externer Eingang 2
Klemmen 0,19 externer Eingang 3

Dreimaliges Signal auf Eingang 1:
Start der Selbstoptimierung des angezelgten
Kanales.

Dreimaliges Signal auf Elngang 2:
Start der Selbstoptimlerung aller Kanile.

Drelmallges Signal auf Eingang 3:
Abbruch derSelbstoptimlerung des angezeigten
Kanales.

Starten der Selbstoptimierung iber die Schnitt-
stelle:

Anwelsung vom Master zum Regler:
<Bn> TUNE 1 <Blank> <Bn> ON <Bn>
<Cr> [<Lf>]

Erkldrung:

< > = belnhaltet Steuerkennzelchen

Bn = bellebige Anzahl Leerzeichen
TUNE = Kennzeichen fir Selbstoptimierung
1 = Kanai-index (1 ... 4)

Blank = Leerzeichen

ON = Start

Cr/lf = Endeckennzeichen

1 = ksine Bedeutung

Antwort des Reglers OK <Cr> < Lf>
d.h. Selbstoptimierung wurde gestartet.
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